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摘  要：6G系统将实现面向千行百业的多样化和定制化的按需网络服务。端到端网络切片可为用户提供按需

灵活的服务保障。然而，现有的基于网络切片的网络服务编排与控制技术存在人工参与度高、配置复杂度高

及运维成本高等问题。因此，需要一种解决方案应对这些挑战。意图驱动网络具有灵活可重构和自适应策略

优化等特性，可提升用户端到端的服务体验。提出了意图驱动端到端网络切片编排与控制系统架构，该系统

由业务应用层、意图使能层和基础设施层构成；在此基础上，设计了意图解析模块、编排与控制模块；并从

用户满意度和系统智能性等角度构建效用评估模型，通过仿真评估系统效用。 
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Abstract: The 6G system will realize diversified and customized on-demand network services for thousands of in-

dustries. End-to-end network slicing can provide users with on-demand and flexible service guarantees. However, the 

existing network service orchestration and control based on network slicing has problems such as high manual par-

ticipation, high configuration complexity, and high operation and maintenance cost. Therefore, a solution is urgently 

needed to meet these challenges. Intent-driven network has the characteristics of flexible reconfiguration and adaptive 

policy optimization, which can improve the user’s end-to-end service experience. An intent-driven end-to-end net-

work slicing orchestration and control system architecture was proposed, which consisted of business application lay-

er, intent-enabled layer and infrastructure layer. On this basis, the intent parsing module, orchestration and control 

module were designed. Furthermore, a utility evaluation model was constructed from the perspectives of user satis-

faction and system intelligence, and system utility was evaluated through simulation. 
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0  引言 

随着移动通信技术的迅速发展，6G将为各种

垂直行业提供广泛的创新服务，并显著提高网络

性能。然而，当前的 5G移动通信网络在多业务需

求处理、用户服务质量（quality of service，QoS）

满足等方面的服务效率并不高
[1]
。为此，网络切

片（network slicing，NS）技术的虚拟化和可编程

特性将成为确保按需服务最佳和最具成本效益的

解决方案之一。 

网络切片技术借助网络功能虚拟化（network 

function virtualization，NFV）技术和软件定义网

络（software defined network，SDN）技术，整合

网络、存储和计算资源，创建可编排、可控制的

虚拟网络
[2]
。其中，网络切片中的每个虚拟网络

通过无线电接入网（radio access network，RAN）

和核心网（core network，CN）提供完整的端到端

功能。因此，设计一个端到端网络切片编排与控

制架构具有重要意义，通过有效地编排虚拟网络

功能（virtual network function，VNF），满足定制

化的服务需求，显著降低运营支出和资本支出
[3]
。 

6G 系统将实现面向千行百业的多样化和定

制化的按需网络服务与不断增长的智慧网络服务

需求，网络智能化已成为通信网络发展的必然趋

势。端到端网络切片在为用户提供按需灵活服务

保障的同时，基于网络切片的网络服务编排与控

制存在人工参与度高、配置复杂度高及运维成本

高等问题。具有灵活可重构和自适应策略优化等

特性的意图驱动网络（ intent-driven network，

IDN），可提升用户端到端的服务体验
[4]
。此外，

IDN 可以根据不同的应用场景和业务需求灵活地

配置和部署网络，通过实时监测用户需求和网络

状态，自适应分析并预测网络性能指标，实现网

络资源统一调度，提高网络性能和用户体验
[5]
。

在端到端网络切片编排与控制系统中引入 IDN技

术，可以提升系统智能性，进一步为用户提供个

性化的网络服务能力。 

本文的主要贡献为：首先，梳理了意图驱动

网络编排的相关研究现状，明晰了意图驱动端到

端网络切片编排与控制优势；然后，提出了意图

驱动端到端网络切片编排与控制系统架构，该系

统由业务应用层、意图使能层和基础设施层构成；

其次，设计并分析了意图解析模块、编排与控制

模块的关键技术；最后，从用户满意度和系统智

能性两个角度出发构建效用评估模型，通过仿真

对系统能力进行了效用评估。 

1  意图驱动网络编排相关研究现状 

2015年，开放网络基金会提出了“网络意图”

的概念
[6]
。2017年，Gartner正式定义了意图网络

[7]
。

IDN作为一种新型的网络管理体系，具有自动化网

络参数配置、状态监控及安全故障排除等能力，旨

在实现网络的自我调节、自我保护和自我修复，并

提供高可靠性、高性能和高安全性的网络服务
[8]
。

通过人工智能（artificial intelligence，AI）和机器

学习（machine learning，ML）技术，IDN可以将

用户的业务需求转译为网络配置和策略，自动收

集和分析网络数据，并根据业务需求进行动态调

整和优化，从而实现自动化的网络管理，有效提

升网络的可靠性和安全性
[9]
。另外，基于 IDN 的

网络管理体系，用户可以通过表达他们的业务需

求，而不需要深入了解网络的底层运作和技术细

节，来控制和管理网络。在满足用户需求、提高

网络管理效率、减少网络管理开销、增强网络的

可靠性和安全性、适应复杂环境等方面，IDN 具

有显著的优势。 

文献[10]提出了一种基于意图的端到端网络

切片架构，结合深度学习能够有效地预测网络资

源状态，实现网络配置和网络管控自动执行。文

献[11]提出了一个网络服务编排意图管理系统，用

户服务意图可以被转换为编排器可识别的配置文

件，之后下发到底层中，实现了网络服务编排。
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文献[12]提出了一个跨多个技术领域的端到端网

络管理和编排架构以及基于意图的北向接口

（northbound interface，NBI），该架构受到欧洲

电信标准组织（European Telecommunications 

Standards Institute，ETSI）提出的管理和编排

（management and orchestration，MANO）框架的

启发。文献[13]提出了一个灵活通用的意图定义

和端到端意图驱动网络系统体系结构，并对意图

驱动网络管控系统的核心方面以及相关的意图建

模进行了全面的讨论，以支持它们的标准化。意

图驱动网络编排相关研究现状见表 1。 

作为 SDN架构的演进，IDN既具有 SDN架

构的数控分离特点，又具有基于 NFV技术实现资

源按需、统一调度的能力
[14]
。更重要的是，IDN

面向用户，且贴合 6G网络发展愿景。然而，IDN

在网络编排与控制的应用中尚且不足。面对网络

环境的复杂性和可变性以及用户个性化需求，现

有的意图驱动网络编排与控制仍然存在一些关键

问题，系统的智能性程度以及对用户意图的响应

能力不够完善，最终影响用户的服务体验。因此，

本文从用户服务体验出发，在端到端网络切片编

排与控制中引入 IDN技术，在增强服务质量供应

能力的同时提高系统智能性。 

2  意图驱动端到端网络切片编排与控制

系统 

本节先介绍所设计的意图驱动端到端网络切片

编排与控制系统架构，该架构综合考虑了意图驱动网

络通用架构和ETSI提出的NFV MANO架构，然后

对该系统所涉及的关键技术进行了分析，并从用户满

意度和系统智能性角度出发构建效用评估模型。 

2.1  系统架构 

意图驱动端到端网络切片编排与控制主要利

用 IDN技术，结合端到端网络切片的特殊性，构

建一个可行的网络编排与控制方案，以优化网络

性能。意图驱动端到端网络切片编排与控制系统

架构如图 1 所示，由业务应用层、意图使能层及

基础设施层构成。在 IDN架构基础上，实现业务

流与控制流解耦、控制面与数据面分离，在逻辑

上将网络控制功能集中到同一平面进行统一管

理，从而提高网络编排与控制的自动化能力。 

（1）业务应用层 

业务应用层主要负责与用户进行交互。允许

用户以各种方式按需声明意图，用户可以使用模

板、命令行等方式创建用户意图。该层作为整个

框架的门户，为用户提供了一种灵活且可操作性

强的意图输入方式。同时，IDN 技术对网络底层

实现了细节封装，最大限度地降低了用户对专业

知识的依赖度。 

（2）意图使能层 

意图使能层主要负责从用户请求和需求中提

取出用户的意图，并将其转化为网络底层资源的

请求，按需创建网络切片。该层由意图解析模块

和编排与控制模块构成，其中，意图解析模块对

用户的意图进行解析，提取关键信息并挖掘不同

类型业务的网络特征参数，同时确保网络正确理

表 1  意图驱动网络编排相关研究现状 

文献 应用场景 研究内容 

[10] 网络切片编排 提出了一种基于意图的端到端网络切片架构，结合深度学习能够有效地预测网络资源状态，实

现网络配置和网络管控自动执行 

[11] 网络服务编排 提出了一个网络服务编排意图管理系统，用户服务意图可以被转换为编排器可识别的配置文

件，之后下发到底层中，实现了网络服务编排 

[12] 多域 SDN/NFV管理

和编排 

提出了一个跨多个技术领域的端到端网络管理和编排架构以及基于意图的 NBI，该架构受到

ETSI提出的MANO框架的启发 

[13] 端到端 IDN编排 提出了一个灵活通用的意图定义和端到端意图驱动网络系统体系结构，并对意图驱动网络管控

系统的核心方面以及相关的意图建模进行了全面的讨论，以支持它们的标准化 
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解用户意图，生成具有网络切片信息的策略配置

文件，并进行下发。编排与控制模块主要负责对

虚拟网络进行管控，与 VNF管理者和权限管理器

进行交互，驱动 VNF 进行实例化，监控 VNF 状

态，重新调配不满足预期状态的 VNF实例。 

（3）基础设施层 

基础设施层主要负责利用虚拟化技术，将涉

及的端到端各个功能模块进行虚拟化。使用

UERANSIM 实现 RAN 的功能，配置和模拟多个

用户和基站之间的通信场景
[15]
；使用 free5GC 实

现 CN的功能
[16]
，包含用户面功能（user plane 

function，UPF）、 会 话 管 理 功 能 （ session 

management function，SMF）、网络存储功能

（network repository function，NRF）等，UPF负

责路由转发、策略实施等；SMF 负责基于用

户或者会话的粒度选择 UPF；NRF负责维护可用

网络功能实例、支持网络功能配置文件等。从用

户端接入，经过 UPF、SMF、NRF等功能模块连

接到网络，构成了一个端到端的网络切片。网络

切片通过将这些 VNF按照一定的排序组合，可以

实现一个具有特定功能的网络服务。 

2.2  关键技术 

本节主要分析意图使能层中意图解析

模块和编排与控制模块所涉及的关键技术。意图

解析模块通过意图识别、意图转译、策略配置来

实现，编排与控制模块则包含用于 CN 切片的

开源 MANO（open source MANO，OSM）编排

器和用于 RAN切片的 FlexRAN控制器。 

2.2.1  意图解析 

意图解析功能的实现可分为两个阶段，第一

 

图 1  意图驱动端到端网络切片编排与控制系统架构 
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阶段采用命名实体识别模型对用户的文本意图进

行词性、语法分析，提取上下文信息的关联关系

及句子内部的依存关系和关键信息，识别用户意

图中的业务类型、场景类型、用户类型等特征信

息；第二阶段通过意图库映射等过程，完成意图

解析，输出规范的意图元组，策略配置将该信息

转换为切片模板的形式，形成网络编排器可接受

的配置文件格式并下发。 

（1）意图识别 

意图识别使用基于双向长短期记忆（bi- 

directional long short-term memory，BiLSTM）−

条件随机场（conditional random field，CRF）

的网络结构，从文本信息中提取特征，实现上

下文信息的关联。BiLSTM-CRF 算法模型主要

有 3 层：输入层、BiLSTM 层和 CRF 层。输入

层采用字向量的形式完成文本数据的输入表

示，BiLSTM 层根据字符之间的依赖性获得每

个字符的隐藏表示，在字向量序列经过 BiLSTM

层处理后，分别通过前向 LSTM 和后向 LSTM

得到字向量的前向和后向隐藏层序列，然后将

它们按位置进行拼接，从而形成最终的隐藏层

序列，进一步符合识别任务中密切贴合前后文

的要求。 

（2）意图转译 

意图转译在用户意图和网络服务之间建立映

射关系，通过利用自然语言处理、AI辅助分析等

技术，基于<领域><属性><对象><操作><结果>

形式的意图五元组及形态学规则，将意图识别结

果转换为规范化的意图元组并输出。 

（3）策略配置 

策略配置的任务是将逻辑策略转换成底层网

络编排器可识别的配置文件。提取意图转译输出

结果中的参数信息，配置网络切片策略，包括定

义切片的要求，如时延、带宽、安全性等方面的

需求。并将配置文件下发，指导编排与控制层的

各组件执行相应的 VNF编排操作。 

2.2.2  编排与控制 

编排与控制模块负责完成用户意图与网络切

片间的业务映射，根据策略配置文件中的切片信

息生成相应的描述，驱动 VNF进行实例化，对正

在运行的 VNF进行监控和维护。编排与控制功能

实现平台有多种选择，一些开源的网络编排和控

制器使网络运营商能够对CN和RAN的网络资源

进行切片。 

（1）用于 CN切片的 OSM编排器 

ETSI 提供了一个基于 NFV 规范开发的开源

编排器，称为 OSM 编排器，OSM 编排器旨在提

供端到端网络编排，定制化 CN 网络切片并自动

部署网络服务
[17]
。OSM 编排器提供了 VNF 的生

命周期管理功能，有效地组织NFV基础设施资源，

并允许它们映射到不同的 VNF。因此，错综复杂

的网络服务可以通过 VNF的相互连接实现。OSM

编排器的功能结构如图 2所示。 

 

图 2  OSM编排器的功能结构 

OSM编排器由多个核心组件组成：服务编排

（service orchestration，SO）、资源编排（resource 

orchestration，RO）、VNF 配置代理（VNF con-

figuration agent，VCA）及 OSM监控（monitoring）。

其中，SO负责提供端到端的一致性，每个网络切

片都需要按照其定义的要求进行资源配置和服务

编排，确保网络切片内的各个服务和资源能够协

同工作；RO负责处理云计算和物理资源，根据不
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同切片的需求，对物理和虚拟资源进行合理分配；

VCA 负责处理与 VNF 及应用程序的交互，根据

切片的需求进行 VNF配置和管理；监控组件负责

监视应用程序，确保切片的正常运行并满足性能

要求
[18]
。除此之外，OSM编排器将图形用户界面

（graphical user interface，GUI）、命令行界面

（command line interface，CLI）和应用程序接口

（application program interface，API）作为服务提

供，以便在客户端使用所有支持功能。 

OSM 编排器采用虚拟网络功能描述符

（virtual network function descriptor，VNFD）、网

络服务描述符（network service descriptor，NSD）

及网络切片模板（network slice template，NST）

描述一个网络切片的文件
[19]
。首先，VNFD描述

创建一个 VNF所需的资源（CPU、内存和存储）

和通过 OpenStack指定所需的镜像；其次，NSD

描述创建具体的服务实例所需的 VNF；最后，

NST确定如何连接这些服务实例，以创建端到端

网络切片。OSM 能够与 OpenStack 进行交互，

OpenStack根据 OSM的编排需求，动态分配管理

计算和存储资源并配置网络连接，确保网络资源

的运行和交付。 

（2）用于 RAN切片的 FlexRAN控制器 

MOSAIC社区提供了使用FlexRAN控制器对

RAN资源进行切片的解决方案
[20]
。FlexRAN允许

在控制器内开发用于执行自动部署控制功能的应

用程序，提供可编程性的支持。同时可以控制多

个分布式基站及其相互之间的协调。FlexRAN 控

制器的功能结构如图 3所示。 

FlexRAN 包括 FlexRAN 控制平面组件和

FlexRAN 代理组件，其中，FlexRAN 控制平面由

FlexRAN主控制器组成，该主控制器进一步连接到

FlexRAN 代理，FlexRAN 代理 API 用于数据平面

与控制平面分离。在上层，监控应用程序通过 NBI

与主控制器通信，检查 FlexRAN 控制平面中基站

的统计信息和监控日志，修改接入网资源
[21]
。 

 

图 3  FlexRAN控制器的功能结构 

在所设计的意图驱动端到端网络切片编排与控

制系统中，OSM编排器接收意图解析模块生成的 JS

对象简谱（JavaScript object notation，JSON）格式的

配置文件，根据配置文件包含的源节点、目的节点、

连接点及所需的 VNF 类型等配置信息创建 CN 切

片。同样，FlexRAN 控制器接收包含基站数目、切

片个数、资源分配等信息的 JSON格式的配置文件，

进一步在基站上部署配置以创建切片。因此，该系

统可以实现CN和RAN的端到端切片机制。 

2.3  效用评估模型 

效用评估模型解决了如何评估管控效果的问

题，为网络建模提供了数据支持和改进方向。然而，

现有评估往往突出某一方面的卓越性，而忽略其他

因素，导致评估失衡，不能准确描述系统整体的效

果。因此，为了评估所提出的意图驱动端到端网络

切片编排与控制系统的性能，从用户满意度和系统

智能性两个角度出发，构建效用评估模型。 

（1）用户满意度 

用户满意度定义为系统响应策略所消耗的时

间，用于描述用户意图下发到策略执行过程中所

消耗的总时间。消耗的时间越小，表示系统的灵

敏度越高，响应速度越快，即用户意图满意度越

高。系统响应策略所消耗的时间包括意图解析时

延、策略生成所消耗的时间及虚拟网络基础设施

对策略的响应时延，即： 

 
1 2 3

T T T T= + +  （1） 
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其中，T表示系统响应策略所消耗的时间，
1
T 表

示意图解析时延，
2
T 表示策略生成所消耗的时间，

3
T 表示虚拟网络基础设施对策略的响应时延。 

（2）系统智能性 

系统智能性用于描述意图驱动端到端网络切

片编排与控制系统的自动化和智能化程度，从智

能化的通用实现过程中抽象出广泛适用的 5 个分

级维度：需求映射、数据采集、分析、决策和执

行，用于对系统智能性进行分级
[22]
，系统智能性

评价维度如图 4所示。 

 

图 4  系统智能性评价维度 

从智能化网络系统和网络管理人员在每个维

度的参与程度考虑，具体的系统智能性分级标准

见表 2。 

根据上述分级标准，从 L0～L4来看，随着级

别的提升，网络管理系统从完全依赖人工操作逐

渐实现了自动化和智能化。在 L4，系统已经能够

形成完整的智能化闭环，减少人工干预，提高效

率和精确性。同时，可以看出智能化等级的划分

主要依据各维度的自动化程度及应用场景范围，

且有： 

 Level Auto Sce= ×  （2） 

其中，Level 表示智能化等级，Auto 表示每个维

度的自动化程度，Sce表示应用场景范围。 

3  实例分析 

3.1  系统功能实现 

意图门户为用户提供多样化、抽象意图的输

入界面，为网络管理员提供方便、简洁、可视化

的意图输入手段。意图门户是基于 Le5le Topology

设计的，提供了一个简单直观的意图输入界面，

如图 5 所示。用户通过前端页面在意图输入框输

入用自然语言形式表述的意图，如“将一条 4K全息

通信直播视频从主楼实验室 430传输至科技楼 214，

时间要求为从2023年7月20日09:10至2023年7 月

20日 11:30，将重要级别调为重保”，前端输入的

用户意图以超文本传送协议（hypertext transfer 

protocol，HTTP）请求 POST 操作的方式发送至

意图解析模块。 

意图提交后，意图解析模块将意图解析结果

发送至意图解析结果展示界面，如图 6所示。由 

表 2  系统智能性分级标准 

等级 需求映射 数据采集 分析 决策 执行 

L0 人工操作 人工操作 人工操作 人工操作 人工操作 

L1 人工操作 在预设的场景下可由工具

辅助自动完成数据采集 

人工操作 人工操作 基本由系统自动完成，

少数需要人工参与 

L2 人工操作 在多数场景下依据预设 

规则自动采集数据 

在部分预设场景下可 

依据静态策略自动分析

人工操作 系统自动完成 

L3 人工操作 系统自动完成 在多数场景下可自动 

完成分析 

在预设场景下系统可辅

助人工自动完成决策 

系统自动完成 

L4 部分预设场景

系统自动完成 

系统自动完成（系统 

自定义采集规则） 

系统自动完成（系统 

自动更新分析策略） 

在多数场景下可自动 

完成决策 

系统自动完成 
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于用户意图解析生成的19个规范意图元组中包含

部分冗余信息，因此本系统在前端界面中仅显示

15个关键的意图元组。 

CN 策略配置器提取意图元组中的有效信息

并生成 JSON 格式的配置文件下发到 OSM 编排

器，OSM编排和部署相应的 VNF连接顺序和参

数，创建 CN网络切片。OSM编排器向 OpenStack

发送编排需求，使其实例化相应的 VNF。同理，

RAN策略配置器将生成的 JSON格式的配置文件

下发到 FlexRAN控制器，通过 FlexRAN代理进

一步在基站上部署这些配置以创建 RAN 网络切

片。最后为用户的视频业务创建端到端网络切

片。编排与控制模块实现流程如图 7所示。 

3.2  系统效用评估 

意图驱动端到端网络切片编排与控制系统在部

分场景下可以通过意图解析功能模块依据预设映射

 

图 7  编排与控制模块实现流程 

将一条4K全息通信直播视频从主楼实验室430传输至科技楼214，时间要求为2023年7月20日上午9时10分至2023

 

图 5  意图输入界面 

 

图 6  意图解析结果展示界面 
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规则完成用户意图到目标网络状态信息的转换，具

有一定的智能性。为了多维度、全方面地评价该系

统，根据第 2.3节构建的效用评估模型，从用户满意

度和系统智能性两个维度仿真验证系统性能。 

（1）用户满意度 

由 Postman 软件可得，解析系统初次完成意

图解析耗时 2.04 s。统计了 10次初始化之后的意

图解析时间，具体为 49 ms、43 ms、48 ms、53 ms、

114 ms、51 ms、62 ms、43 ms、45 ms、45 ms，

删除最大值和最小值后其平均数为 49.5 ms，因此，

认为初始化之后的意图解析耗时为 49.5 ms，即

T1=49.5 ms。启动意图解析功能模块后初次进行意

图解析所消耗的时间较大，这主要是因为初次执行

意图解析时需要加载训练模型，该过程所消耗的时

间远大于意图解析时间。由于在该系统中策略生成

和响应是紧密相连的，因此统计了不同VNF数量所

对应的策略生成所消耗的时间以及虚拟网络基础设

施对策略的响应时延总和，不同VNF数量所对应的

T2+T3值如图 8所示。其中，初次调用是指系统初次

执行策略生成和响应所需要的时间，由于系统需要

加载模型，需要消耗较多的时间；其他是指除初次

调用外，进行策略生成与响应所需的时间。 

 

图 8  不同 VNF数量所对应的 T2+T3值 

以 30 个 VNF 为例，系统总耗时为 3.03 s+ 

0.049 5 s=3.079 5 s（初次进行策略生成与响应）。

需要说明的是，此处统计的系统耗时不包括意图

反馈以及用户确认意图解析结果时所产生的不可

控时间。随着 VNF数量的不断增加，系统的策略

生成与响应时间缓慢增加，但仍保持在秒级。因

此，可以认为该系统具有较高的用户意图满意度。 

（2）系统智能性 

根据表 3.1，对自动化程度 Auto、应用场景范

围 Sce 参数进行数字化处理，Auto {0,  0.5,  1}∈ ，

其中 0表示手动，0.5表示半自动，1表示全自动；

Sce {0.25,  0.75}∈ ，其中 0.25 表示少数场景，0.75

表示多数场景。绘制意图驱动端到端网络切片编排

与控制系统所对应的智能性蛛网图，如图 9所示。 

 

图 9  意图驱动端到端网络切片编排与控制系统的智能性蛛网图 

蛛网图直观形象地展示了意图驱动端到端网

络切片编排与控制系统在需求映射、数据采集、分

析、决策和执行 5个维度上均具有一定的自动化能

力；并且根据智能性分级标准，系统整体的智能性

处于 L2和 L3之间，系统具有较高的智能性。 

3.3  未来展望 

随着业务需求的快速增长，网络运营商迫切

需要通过智能化推动网络敏捷化、高效化、智能

化，实现网络自我配置、自我管理、自我优化
[23]
。

AI等新技术的成熟，赋予网络架构演进更多的可

能。如何在满足用户意图的同时，提升网络的智

能性及智能化运维能力已成为未来网络架构建设

亟须解决的问题
[24]
。综合考虑上述挑战，笔者计
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划在后续工作中设计意图保障模块，通过引入新

技术加持深度学习、强化学习等算法，利用历史

数据和实时数据对网络业务和资源需求进行预测

和评估，实现对网络资源的智能化调整和分配，

当多个意图冲突且资源受限时，仍能满足用户意

图；并对切片性能进行测试，衡量切片自动化编

排之后用户意图的满足情况，增强意图驱动端到

端网络切片编排与控制能力。 

4  结束语 

意图驱动端到端网络切片编排与控制系统的

设计与实现，方便网络运营商灵活、可定制地部

署网络业务。面向多样化业务场景的服务按需供

应、网络自动化和智能化需求，意图驱动端到端

网络切片编排与控制系统综合利用意图驱动网络

的优势，通过提供抽象级别的配置创建、删除和

更新网络切片。并通过其自规划、自部署、自优

化和自演进的能力，大大提高了业务执行的自动

化能力和用户的服务体验。 
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